
電子經緯儀
DT-200系列中文操作手冊

DT-205F(L)
DT-207P(L)
DT-209P(L)



目                 錄 

1. 各部專有名稱與功能介紹 …………………………………….…..  1 

1.1 各部專有名詞 ………………………………………………….……  1 
1.2 顯示螢幕 ……………………………………………………….……  1 
1.3 操作鍵盤 …………………………………………………….………  2 

2.電源與通訊介面概述 …………………..……………….…………....  2 

2.1 電源開關  …..………………………………….…………………  2 
2.2 電池殘存量檢視 ………….…………………….………………………  3 
2.3 垂直傾斜補正功能  ……………………….………………….…  3 
2.4 RS-232C 串列訊息傳輸 ……………....………………………….…  4 

3.測量之施行 ………………………..……………………………………  4 

3.1 垂直角與水平右旋角之施測 …..…………...……………………….  4 
3.2 水平右旋與水平左旋之選擇 ……………………………..…………  5 
3.3 設定所需之水平角度 ………………………………………..………  5 
3.4 垂直角度之百分比表示 ………………………………………..……  6 
3.5 倍角測量模式 ……………………………………………………..…  7 
3.6 視距測量 ……….………..………………………………………………  8 

4.其他功能 …………………..……………………………………………  8 

 4.1 蜂鳴音響的設定 ………………………………………………………  8 
 4.2 垂直角之天頂 ０°轉換 ………….……………………..….…….….  8 

 4.3 電源自動關閉 ………….………………………………………………  9 

 4.4 最小角度讀數值設定 …………….……………………………………  9 

5.參數設定與模式選擇 ……………….…………………………………  9 

 5.1 參數項目 ……………………………..…………………………………  9 

 5.2 參數設定方法 ……………………….………………………………..  10 

6.電源之更換 ……………………………………………………………..  11 

7.垂直角０°基準設定  …………………………………………… . .   12 

8.注意事項 ………………………………………………………………..  12 

9.錯誤訊息 ………………………………………………………………..  13 

10.規格 ……………………………………………………………………  14 



1.各部專有名稱與功能介紹 

1.1 各部專有名詞 

 

 

 

1.2 顯示螢幕 

 
顯  示 功    能 顯  示 功    能 

V 垂直角度 TILT 
 傾斜補正模式 
（註：ＤＴ-205F(L)才擁有傾斜 
補正功能） 

物鏡 

瞄準器 

儀器中心點 

 把手 

把手固定螺絲 

調焦環 

目鏡護蓋 

目鏡 
電池 

 
垂直固定鈕 

顯示窗 

 
求心鏡 

垂直微調鈕 

管氣泡 

底座 
整平螺 

圓氣泡 

側面管氣泡 
僅 DT-207P 有 

水平固
定鈕 

 
水平微
動鈕 

RS-232C 輸出埠 
僅 DT-205F 有  

對心鎖定鈕 

面板按鍵 
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HR  水平角右旋 F  功能鍵選擇 
HL  水平角左旋 %  垂直角 % 表示 
HT  水平倍角測量 Ｇ  以 GON（400g）制表示角度 

8AVG 倍角測量之次數及平均值   

 

1.3 操作鍵盤 

 

 
鍵  盤 功    能 鍵  盤 功    能 

R/L 
 選擇水平右旋角或水平 
 左旋角模式 FUNC 

 功能鍵選擇，（鍵上面之 
 功能）如"           " 
 選擇"REP"之功能 

V/% 
 選擇垂直角度以百分比 
 或以角度值作顯示 REP 

 倍角測量模式 

HOLD 
 固定水平角值 

 
 顯示幕燈光 
 ON∕OFF 

0 SET 
 設定水平角為 0° 
 00'00" 

  螢幕上數字列之閃爍遊 
 標往左移 

 
 電源開關   螢幕上數字列之閃爍遊 

 標往右移 
  

▲ 
 將螢幕上數字列之數值 
 增大 

2.電源與通訊介面概述 

 2.1 電源開關 

【1】將電源開關按"POWER"，螢幕（顯示窗）即可顯現所有訊息約 2 秒鐘；如圖： 

      

FUNC 
功能鍵 
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【2】2 秒過後顯示窗顯示任意之水平角度值（HR），按『V/%』鍵，則需求設定垂 
    直角 0°的畫面就會顯示出來（0 SET）；如圖： 

 
 
 
 
【3】按『V/%』鍵，此時垂直角（天頂距）度值會顯示出來；如圖： 

 

 

2.2 電池殘存量檢視 

 
 
注意：此電池之操作維持時間會隨環境周圍之狀況（如溫度、溼度………） 
      而改變。建議準備一個預備電池以防萬一。 
 
 

2.3 垂直傾斜補正功能 【僅 DT-205F(L)有】 

   當傾斜改正的感應器正在發揮功能時，垂直角自動補正功能之符號 

※此為電池殘存量顯示 

※此為電池殘存量顯示 

可作測量 
電池殘存量仍足夠 

不可作測量 
須馬上更換電池 

 3 



  （TILT）會顯示出來，若螢幕顯示著 " b " 則表示儀器斜度超過了自 

   動傾斜補正的範圍。如圖： 

 

 
   若儀器不穩定的狀況下作業（例如：工地），此傾斜補正功能就無法發揮， 
   故請停止測量之作業或停止傾斜補正動作，有關停止傾斜補正功能的方 
   法請參照第五章之"參數設定與模式選擇"。 
 

2.4 RS-232C 界面之串列訊息傳輸【僅 DT-205 F(L)有】 

   連接端孔與連接裝置 DT-205F 與電腦間之連接與資料傳輸，透過所謂之 
   RS-232C 介面，從 DT-205F 之串列訊息傳輸端孔接出傳輸電纜或資料排 
   線到電腦之串列埠端，由測量傳輸軟體控制下完成測量資料之遞送與處 
   理（有關此輸出端孔之位置請見 1.1 章節）。 

3.測量之施行 

 3.1 垂直角與水平右旋角之施測 

 
  

操 作 程 序 操  作 顯 示 訊 息 
 
 瞄準第 1 個目標點（A）點 

 
瞄準 A 點 

 

 把 A 點之水平角值設定為 
 0°00'00"（按下「0 SET」 

 鍵兩次便可），以便測出相 

 對角度 AB 

「0 SET」 

「0 SET」 
 

 瞄準第 2 目標點（B）點， 
 此時 B 點與 A 點間的相對 
 角度就會顯示出來 

 
瞄準 B 點 

 

 
 
 

超過補正範圍 

V         90°10′20〞 
HR       120°30′40〞 

V         90°10′20〞 
HR         0°00′00〞 

V         90°10′20〞 
HR       160°40′20〞 
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※如何對準目標點： 
 
（1）將望遠鏡對準光亮處調整十字絲環，使十字絲很清晰。以照準器之 
     三角形尖端對準目前點。 
（2）再調整調焦旋鈕使望遠鏡內之目標物像很清晰。 
（3）以水平與垂直鎖定螺及微調正確的將目標點置於十字絲中點以利精確測角。 
 
 
 
＊當觀看望遠鏡時，先檢視其 
垂直絲或水平絲（十字絲），  
若發現十字絲與目標間存有視 
差，即表示調焦或十字絲調整 
不正確，會影響測量的精度， 
請仔細地調焦對準目標以消除 
視差。 

3.2 水平右旋與水平左旋之選擇 

 
操 作 程 序 操  作 顯 示 訊 息 

 
 對準第 1 個目標點 A 點，假 
 設 A 點水平角為 120°30'40" 

 
對準 A 點 
目     標 

 

 
 按下「R/L」鍵，則水平角 
 右旋切換至水平角左旋模式 

 
「R/L」 

 

 
 每按一次「R/L」鍵 HR 與 FL
（右旋與左旋角）互相輪流 
 切換 

  

 

3.3 設定所需之水平角度 

 
操 作 程 序 操  作 顯 示 訊 息 

 藉由水平旋轉鎖定螺及水平 
 旋轉微調螺將水平值鎖定角 
 度在所需要之角度上 

 
例：鎖定 130°

40'20" 

 

 

V         90°10′20〞 
HR       120°30′40〞 

V         90°10′20〞 
HL       239°29′20〞 

V         90°10′20〞 
HR       130°40′20〞 

眼睛 

調焦環 

目鏡 
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 按下「HOLD」鍵，將所鎖 
 住之水平角度值穩回定起 
 來，使之不會在變動，該水 
 平角度會以閃動顯示方式表 
 示正在穩定模式下

（Hololdingh） 

 
「HOLD」 

 
 
 
 
 

blinks 

 
 瞄準起測之目標點 
（第 1 目標點） 

 
瞄 準 起 
測 目 標 

 

 按下「HOLD」鍵以解除穩 
 定模式（Releas Holding）使 
 測量由此測而 HR 也不閃了 

 
「HOLD」 

 

 瞄準第 2 目標點，則螢幕會 
 顯示第 2 目標點之絕對角度 
 值。例：190°10'20" 

  

 

3.4 垂直角度之百分比表示 

操 作 程 序 操  作 顯 示 訊 息 
 按下「V/%」鍵，則垂直角 
 度轉變為傾斜百分比方式

（tanθ）值作顯示，若再按

「V/%」一次會切換回原來 
 的顯示模式 

 
「V/%」 

 

 每按一次「V/%」則（百分 
 比／角度值）模式會輪流交 
 替切換 

  

 
 

3.5 倍角測量模式 

操 作 程 序 操  作 顯 示 訊 息 
 按下「FUNC」鍵按「FUNC」 
 鍵，使鍵盤之功能切換至上 
 面功能；例" FUNC "之"REP" 

 而非"HOLD"會被選擇 

 
「FUNC」 

 

 按下" FUNC "鍵，以選擇 

 "REP"倍角測量功能 
 

「REP」 
 

Ht           0°00′00〞 
    0 
H 

V         90°10′20〞 
HR       130°40′20〞 

V         90°10′20〞 
HR       130°40′20〞 

V         90°10′20〞 
HR       130°40′20〞 

V             ﹣0.30﹪ 
HR       130°40′20〞 

                       F 
V         90°10′20〞 
HR       130°40′20〞 
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 瞄準 A 點並按下「0 SET」 

 鍵兩次，以歸零 A 點之水平 

 角值（從 0°起測） 

 
瞄準 A 點 
「0 SET」 

「0 SET」 

 

 瞄準 B 點並按下「HOLD」 

 鍵，將所測得之 B 點水平角 

 穩定住 

 
瞄準 B 點 
「0 SET」 

 

 再瞄回原起測 A 點並按下

「R/L」鍵（為了避免瞄回起 
 測點中途誤觸「HOLD」面 

 使之前測量前功盡棄，多加 

 了一道「R/L」鍵的保險機 
 制） 

 
瞄回 A 點 

 

 再按下「HOLD」鍵以解除 

 B 點水平角之穩定模式

（Holding）此「R/L」與

「HOLD」之組合使倍角測量 

 得予順利施行 

 
「HOLD」 

 

 
操 作 程 序 操  作 顯 示 訊 息 

 再瞄回 B 點並按下「HOLD」 

 鍵，則 B 點與 A 點間之總角 

 和（來回兩次）與平均角度 

 值會顯示出來；例平均 45° 

 10'00" 

 
「HOLD」 

2AVG 表 

倍角 2 次 

 

 重覆 5 至 7 程序，依所需要 
 之倍角測次數決定重覆 4 次 
 數，假設共來回 4 次其顯示 
 如右 

 
重覆 5～7 

程序 

 

 按下「FUNC」及「HOLD」 

 鍵以完成倍角程序，劃面返 

 回正常測角模式 

 
「FUNC」 
「HOLD」 

 

 按一次「REP」進入倍角模 
 式再按一次「REP」則解除 
 倍角模式 

 
 

 

※水平倍角可被累計至（+2000°00'00"在水平右旋角下之最小讀數）及 
 （ -2000°00'00"在水平左旋角下之最小讀數值），而由於 5 秒為讀數跳動 
  值故水平角實際累計為 ±1999°59'55"。 
※"EOL"之錯誤訊息出現表示每一次倍角（來回之角度值）皆不一致，其相差超過

30"，此時需按下「0 SET」鍵，重新再起測。 

 

Ht          0°00′00〞 
   0 

H 

Ht         45°10′00〞 
   1 AVG 

H           45°10′00〞 

Ht         90°20′00〞 
   2 AVG 

H           45°10′00〞 

Ht        180°40′00〞 
   4 AVG 

H           45°10′00〞 
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3.6 視距測量 

 DT-200 系列儀器可被用來作視距測量模式應用，這是一個利用目鏡內視距絲來測距

的簡便法門；將儀器瞄準目標箱尺，其箱尺之上頂與下底（出現在目鏡上下視距絲

內）之讀數值差或間隔乘以 100 倍便是儀器中心點至目標位置的距離。 

 

4.其他功能 

4.1 蜂鳴音響的設定 

  每水平 90°角部份的鳴蜂，此模式當水平角陷於 0°、90°、180°或 

  270°之±1°範圍內，便會蜂鳴大響，而當角度正好 0°00'00"、90°00'00"、 

  180°00'00"或 270°00'00"時停止蜂鳴。 

4.2 垂直角之天頂 ０°轉換 

  垂直角度會被轉換成如下圖所示的模式，欲使用此轉換功能請參照第 5 章。 

  

視距絲 
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4.3 電源自動關閉 

  若超過 30 分鐘無任何鍵盤敲入或操作任何動作，電源會自動關閉，請參照第 5 章。 
  
 

4.4 最小角度讀數值設定 

  對角度值之讀數作最小之單位設定，如下圖之設定種類：（請參照第 5 章） 
  

DT-205F(L) 1" / 5"（0.2mgon / 1mgon） 
DT-207P(L) 5" / 10"（1mgon / 2mgon） 
DT-209P(L) 5" / 10"（1mgon / 2mgon） 

 

5.參數設定與模式選擇 

5.1 參數項目 

模    式    一 
項  次 項  目 內  容 設 定 值 設 定 值 

 
1 

 
最小角 
度單位 

 角度最小讀數值之 
 選擇（最小單位） 
 視儀器型號而定 

5"（DT-205F） 

10"（DT-207P） 

10"（DT-209P） 

1"（DT-205F） 

5"（DT-207P） 

5"（DT-209P） 
 
2 

 
垂直角 

之 ZO / HO 

 選擇垂直角度值為 
 從天頂角或從水平 
 角讀起 

 
水平 0° 

 
天頂 0° 

 
3 

 
自動電 
源關閉 

 10 – 30 分鐘無鍵操 
 作下之電源自動關 
 閉之考量時間 

 
選擇自動電源功能 

 
關閉自動電源功能 

 
4 

 
10 分鐘或 

30 分鐘 

 選擇為 10 分鐘或 30 
 分鐘為自動電源關 
 閉之考量時間 

 
10 分鐘 

 
30 分鐘 

項  次 項  目 內  容 設 定 值 設 定 值 
 
5 

 
角度單 
位選擇 

 選擇角度單位為

（DEG）360°制或

（GON）400g 制 

 
360° 

（DEG）制 

 
400g 

（GON）制 
 
6 

 
每 90°之 

蜂鳴 

 選擇垂直角度值為 
 從天頂角或從水平 
 角讀起 

 
開啟（會響） 

 
關閉（不響） 

7 MIL  選擇以 MIL 制角度 DEG / GON MIL 
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模    式    二 
項  次 項  目 內  容 設 定 1 設 定 2 

 
1 

「0 SET」 

鍵之一次/

二次模式 

 選擇「0 SET」按一 

 次或按二次；若為 

 一次則水平角歸零 

 起測較方便 

 
二次 

 
一次 

 
2 

切換天頂

模式 
 設定天頂角順時鐘 
 動 90°的功能，如 

 4.2 章節所述 

 
開啟 

 
關閉 

 
3 

RS-232 
輸出 

 測量資料傳輸功能 
 的設定 

 
開啟 

 
關閉 

4 傾斜補正  傾斜補正功能之設 
 定 

 
開啟 

 
關閉 

5  未  啟  用   

 

5.2 參數設定方法 

＊模式一如下： 
例：開閉自動電源功能及蜂鳴音響模式 

操 作 程 序 動  作 顯  示 
 壓下「R/L」鍵不放再 
 打開電源開關，此時螢 
 幕有 7 位數字顯示 

  
0 0 0 0 0 0 0    閃動 

     
   NO.7            NO.1 

按下「  」移動閃動遊 
標到第三位數之數字 

  
   0 0 0 0 0 0 0 
           閃動 

 按下「▲」以設定"1"值 

 在第三位數上 
  

0 0 0 0 1 0 0 

 按「  」到第 6 位數， 
 此時第 6 位數數字會閃  
 動 

  
0 0 0 0 1 0 0 

      閃動 

 
操 作 程 序 動  作 顯  示 

 按下「▲」把此第 6 位 
 數設定為"1"值 

  
0 1 0 0 1 0 0 

 按下「0 SET」表示設 

 定完成，設定完成設定 

 值會記憶起來，並關閉 

 電源開關 

 SET 
 

 
0 1 0 0 1 0 0 
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＊其模式二如下： 
例：「0 SET」一次模式及關閉傾斜補助功能 

操 作 程 序 動  作 顯  示 
 按下「V1%」鍵不放再 
 打開電源，則目前的設 
 定參數會顯示出來；第 
 一位數閃動 

  
 

0 0 1 0 0 0 0 
              閃動 

 按下「▲」鍵將第 1 位 
 數設定為"1"值 

  
0 0 1 0 0 0 1 

           
 按「  」轉移閃動遊標 
 到第 4 位數，此時第 4 
 位數會閃動 

  
    0 0 1 0 0 0 1 
         閃動 

 按下「▲」鍵將第 4 位 
 數設定為"0"值 

  
    0 0 0 0 0 0 1 

 按下「0 SET」完成此 

 設定，並關閉電源開關 

 設定會記憶起來 

 SET 
 
     0 0 0 0 0 0 1 

   ＊每按「  」鍵，閃動遊標往右移。 
   ＊每按「▲」鍵，閃動遊標所，位數的數值在 1／0 間切換。 
 

6.電源之更換 

 拆下電池：壓下電池卡筍並拉下電池蓋 

 
  
壓下電池護板便可開啟護板，取下舊電池同時換上新電池；依圖所示＋－方向更換。 
 將電池護板往上洞處插入，再往下壓使護板下側擠入，更換新電池；需一次四個同

時更換，切勿新舊電池混雜使用。 

電池盒卡筍 
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7.垂直角０°基準設定 

 當在正鏡及倒鏡設定下測量目標 A 點之垂直角度值，其正鏡倒鏡所測得之 
 角度和超過 360°，此起 360°度部份取其一半做為以下模式調整天頂 0° 

 基準的依據。 
操 作 程 序 動  作 顯  示 

 以管形氣泡為依據調整儀 
 器的平衡準位達平衡位置  

  

 緊按「0 SET」鍵不放， 
 打開電源開關 

 V   STEP1 

 在正鏡下對準目標點 A 對準 A 點  

 按「0 SET」鍵，先完成 

 正鏡角度值設定 
 V   STEP2 

 倒鏡下對準 A 點 對準 A 點  

 按「0 SET」鍵，則測量 

 設定完成 
  

 
               SET 

 關閉電源   

 

8.注意事項 

【1】攜行時請抓握提把或乾脆抱住儀器，千萬不要抓握望遠鏡筒，因為這 
     會影響內部之穩定也降低儀器精度。 
【2】切勿使儀器在未加裝濾光鏡下直接照準太陽，這會傷害儀器內部的原件。 
【3】切勿在無保護的狀態下把儀器留置於高溫下，這會使儀器內部溫度輕 
     易達到 70°C 以上，使儀器壽命降低。 
【4】 在需要高精度的測量狀況下，請加裝布罩…..等，防止陽光對儀器及 

     角架的直接照射。 

凸部 

電池蓋 

電池蓋 
溝 

電池蓋掛鉤 

 12 



【5】 儀器或稜鏡在溫度突然改變的情況下，會導致儀器測距範圍的縮減及 

     誤差增大；例如從室內冷氣房突然移至外面大太陽高溫。 
【6】當欲打開攜行箱取出儀器，請將攜行箱平放再打開。 
【7】當欲放置儀器回攜行箱時，攜行箱上的白色指示標誌與儀器上的標誌 

     應使其對配一致，並把望遠鏡筒置於垂直位置。 
【8】運送儀器時，請裝置適當之緩衝墊及防潮措施，以避免突如其來的撞 

     擊或振動及防止濕氣的侵擾。 
【9】使用後請以清潔刷或絨布清除灰塵之後再蓋上防塵套。 
【10】有關鏡面，以清潔絨布清除灰塵，再以棉布沾點酒精擦拭。 
【11】有任何不正常的狀態發生，千萬不要嚐試拆卸儀器，請送交 TOPCON 

      或代理商來處理。 
【12】儀器外殼的清潔，切勿使用油精之類的溶解液，只要使用濕布溫和 

      的清除灰塵即可。 
【13】檢視腳架的每一個部份能否運作。 

 
 

9.錯誤訊息 

顯  示 內     容 處  置  措  施 
 

E 01 
 當儀器不正常地旋轉時之顯示  按下「0 SET」鍵，返回 

 測角模式 
 

E 02 
 當望遠鏡旋轉不正常時之顯示 
 訊息 

 按下「0 SET」鍵，當 

 "0 SET"顯示，旋轉望遠 

 鏡以設定垂直 0° 

 
E 03 

 測角系統裝置有問題（屬內部 
 問題）時之訊息顯示（可能參 
 數混亂） 

 關掉電源後再打開電 
 源，因振動所引起之錯 
 誤，把振動因素消除 

 
E 04 

 倍角測量時，每來回一次的角 
 度增值發生偏差超過 30" 以上 

 時 

 按下「0 SET」，重新啟 

 動倍角測量之程序 

 
E 70 

 當"垂直 0°基準調整"的調整 

 程序錯誤或超出 ±45°的範 

 圍（從水平方向） 

 關掉電源再打開電源， 
 確定一下設定程序後再 
 進行 0°基準調整 

 
E 99 

 垂直 0°基準調整時，記憶系 

 統不正常以致調整不良 
 關掉電源後再打開，重 
 新運作垂直 0°基準調整 
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10.規格 

 
項     目 

型  號  與  模  式  種  類  
DT-205F【L】 DT-207P【L】 DT-209P【L】 

 
 
 
 
 
 

望遠鏡部份 

鏡筒長度 149mm【152mm】 149mm【152mm】 149mm【152mm】 
物鏡直徑 45mm 45mm 40mm 
放大倍率 30× 30× 26× 
視 界  1°30' 1°30' 1°30' 
解析度 2.5" 2.5" 3" 
最小焦距 90cm【1m】 90cm【1m】 90cm【1m】 

視距乘常數 100 100 100 
視距常數 0 0 0 
影像正像 正像 正像 正像 

 
 
 
 
 
 

測角裝置 

方 法 
角度增量 

讀取增量值 
角度增量 

讀取增量值 
角度增量 

讀取增量值 
檢視狀 水平有雙邊為

HR 與 HL 方式 
水平有雙邊為

HR 與 HL 方式 
水平有雙邊為

HR 與 HL 方式 

最小讀數 
1"／5" 

0.5mgon/1mgon 
5"／10" 

1mgon/ 2mgon 
5"／10"【10"／20"】 

1mgon/ 2mgon

【2mgon/ 5mgon】 
精 度 5" 7" 9" 

度盤直徑 71mm 71mm 71mm 
螢幕 顯示窗 雙 邊 雙 邊 單 邊 
照明 螢幕 有 有 有 

 
自動補整器 

傾斜感測器 自動垂直補正 無感測器 無感測器 
補正範圍 ±3' 無補正 無補正 

電池供應 電 池 4 個 AA 型 4 個 AA 型 4 個 AA 型 

操作時間 鹼性電池 
140 小時 

【80 小時】 
150 小時 

【80 小時】 
170 小時 

【80 小時】 

其他 腳 架 中央對準型 中央對準型 中央對準型 
 

儀器尺寸 
體積（長×寬×高） 149×188×315 149×188×315 149×180×315 

含電池重量 4.1kg【4.2kg】 4.1kg【4.2kg】 3.8kg【3.6kg】 
 

光學求心 
放大倍率 3× 3× 3× 
視 界 3° 3° 3° 
焦 距 0.5m ~∞ 0.5m ~∞ 0.5m ~∞ 

 
 

水準器靈敏度 

管氣泡 30"／2mm 

【40"／2mm】 
30"／2mm 

【40"／2mm】 
40"／2mm 

【60"／2mm】 
圓氣泡  8'／2mm 

【10'／2mm】 
8'／2mm 

【10'／2mm】 
10'／2mm 

防水 級數 IP66 IP66 IP66 
雷射光點 
（單位 mm） 

僅限【L】型號之 
儀器 

5 M 【0.1 × 0.2】 【0.1 × 0.2】 【0.1 × 0.2】 
20 M 【0.5 × 0.7】 【0.5 × 0.7】 【0.6 × 0.8】 
50 M 【1.2 × 1.9】 【1.2 × 1.9】 【1.4 × 2.0】 
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